jq VEZETOTAMOGATO RENDSZEREK

Lexus LKA vagy LDW kamerdjanak

kalibrdldsa

Napjainkban egyre tbb jarmiben megtaldl-
hatd a videokamerdval mikada, sdvelhagyds-
ra figyelmeztetd rendszer, és ez mdr nem
csak a prémium kategdria kivdltsdga. Egyre
tibb az ilyen rendszer, igy egyre nagyobb az
igény a sérilés vagy valamilyen meghibd-
sodds utdni Gjrakalibrdldsra. Cikkiinkben a
Lexus Gjrakalibrdldsi folyamatdt mutatjuk be.

A lexus kétkamerds rendszert alkalmaz
a kilénbszé vezetdt segité asszisztens-
rendszerek kiszolgaldséra. Ennek a ko-
merds rendszernek a képeit haszndligk a
pre-crash rendszer képalkotasahoz a ra-
dar szenzor jeleivel kézésen, illetve a sav-
elhagyasra figyelmezteté rendszer mgks-
déséhez is elengedhetetlen. Fontos, hogy
a kamera a jarmd eléthi teriletet lassa. A
belatott terilet képének kdzépvonala par-
huzamosnak kell hogy legyen, a gépjarm(
menettengelyével.

Lexus jarmivein alkalmazott két CCD-
kamerat tartalmazé egység

A jobb és bal oldali kamerak ¢&ltal detek-
talt képek és a kalibralasi adatok alap-
ian a rendszer megalkotja a jarmy el6t-
fi terilet 3D képét. A rendszer tokéletes
m@kédéséhez elengedhetetlen, hogy a
kamerak a megfelels iranyba nézzenek.
Az egység haza és a beépitési kdryezet
nagyjabél meghatdrozza a kamerak lats-
mezejének iranyat, de a gyartdsi tirések
és pontatlanségok miatt szikség van egy
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finombedllitasra. Mieldtt az auté kijsn a
gyarbol, elvégzik a bedllitast. Ujrakalib-
rélasra akkor van szikség, ha példaul a
rendszer valamely eleme meghibdsodik,
vagy sérilés miatt szélvédét cserélnek.

A lexus dltalhasznalt megoldasndl nincs szik-
ség futémibedllité probapadra, sem kiilsnle-
ges csak erre a célra hasznalt eszkézokre.
Savvaltasra figyelmeztetd rendszer vjroka-
libralasa a kévetkezé okokbol szikséges:
- a hibatdrolo hibat jelez,

- a savtartd rend-

teriletre van szikség, amelyen nem lehet
nagyobb méret( targy, amely a rendszert
megzavarna.

A bedllitas megkezdése elétt az autdbol
minden felesleges terhet el kell tavolitani,
maid dllion be, tgy, hogy a jarmi elétt a
szikséges terilet rendelkezésinkre dalljon.
Feltételezzok a jarmd futémivének meg-
felels beallitasat. Tekéletesen bedllitott
iarm@nél a jarmd tengelye és a tényleges
menettengely egybeesik.

szer vezérléegy-
ségét kicserélték,

- a széhvédsd ve-
get kiszerelték,
kicserélték,

- a gépjarmivon
futémg-atalakita-
sokat  eszkszol-
tek.

A lexus bedllitesi

médszeréhez  egy

fekete-fehér jelzé-
sekkel ellatott tab-

lara [SST, 09870-

60000], egy

fedélzeti  szamits-

géppel kommuniks-

16 intelligens szamf-

Bal oldali CCD-kamera képe

Jobb oldali CCD-kamera képe

Fehér
pontok:
képek
alapjén
detektalt
3D pontok

fogépre, és az autd
elétt egy megfeleld

3*3 m-es szabad megalkott 3D kép

Jobb és bal oldali kamerdk képének segitségével
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igy a kalibralashoz csak a jarmd tengelyé-
re van szikség, amely egyszerGen megha-
tarozhatod. Az autéd hatsé emblémajanak
kézéppontjat egy inga segitségével leve-
titjik a feldre, majd ugyanezt elvégezzik
a jarmG elejénél is. A kapott két pontot
dsszekatiuk, majd elérefele meghosszab-
bitiuk legalabb 1 m-re. Miutén meghata-
roztuk a tengelyt, jelélivk ki a szikséges
mérépontokat. Ezek kézil az 1-es a fen-
gelyen taldlhaté a jarmi elejétél 990 mm,
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a: 160 mm (6,30 in)
b: 80,0 mm (3,15 in)
c: 16,0 mm (0,63 in)
Tlrés = 5mm (0,20 in)

Bedllitashoz szitkséges tébla és méretei

a 2-es és 3-as az l-es ponttdl jobbra és
balra 740 mm-re. A bedllitéshoz sziksé-
ges tablat helyezzik el az egyes pontban,
maijd ezutdn csatlakoztassuk a diagnosz-
tikai készuléket a jarmohoz és kapcsoljuk
rd a gyujtast.

Kapcsoljuk be a savelhagyasra figyel-
mezteté asszisztenst, gyézédjink meg,
hogy a szélvédén a kamera elétti teri-
leten nem taldlhaté szennyezédés. Az
intelligens teszteren inditsuk el a kalibra-
l6programot, majd kévessik a képernyén
megjelend utasitasokat. A rendszernek
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A: 740 mm (2,43 ft.)
B: 990 mm (3,25 ft.)
C: 1236 mm (4,06 ft.)
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Jarmitengely

Objektum-
felismerg

kamera

Kalibralasi elrendezés vazlata, és a tébla elhelyezéséhez szilkséges méretek
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Kévessitk az intelligens teszter képerny8jén megjelend utasitdsokat. Helyezzik a
bedllitétablat a megfelel8 mérési pontra, varjuk meg a mérés elvégzését, majd az

utasitésoknak megfelelen, végezzik el a

Mérési pont

3000 mm (9,84 ft.)
[Meghatdrozott érték]
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[Meghatdarozott érték]

Kalibralashoz sziskséges adatok mérése és

megaddsa a programban

tébbi pontban is a mérést

meg kell adni a jarm0 elsé kerékjarati
iveinek magassagat a talajtél jobb és bal
oldalon.
A mérést harom elére meghatdrozott pont-
ban kell elvégezni, az utasitésoknak meg-
feleléen. A programban ismertek a t&bla
méretei és a helyzete a jarmihéz képest,
igy a kalibraléprogram &ssze tudja pd-
rositani az adatokat a kamera dlal latott
tabla képével, megtanulva a szikséges ér-
tékeket a pontos mikédéshez. Kalibralas
utén prébadton gyézéditk meg, hogy a
rendszer hibatlanul mokadik.

TeLekest TiBOR
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