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Tolatékamera és kalibraldsa

Tolatdkamerdnak dltaldban nagy lgtészogi kamerdkat alkal-
maznak, amelyekkel korrekcid nélkil torzitott képet kapunk.
Ez nem segitené, hanem épp ellenkezdleg, megnehezitené a
tdjékozaddst. Annak érdekében, hogy a kijelzon valds képet

|6thassunk, kalibrdciora van sziskség, amelyet specidlis, erre

a célra kifejlesztett eszkdzokkel végezhetiink el.

A gépkocsit vezeté ember a jarmive-
zetéshez szikséges forgalmi informaci-
sinak 90%-at képi informaciokbol szerzi.
Ezen informdciok begydijtését napjaink-
ban az egyre gyorsabban terjeds vizua-
lis segédrendszerek segitik. Ma mar tsbb
forgalomban lévé autsé rendelkezik olyan

A fenti fotén egy korrekcié nélkiili képet lathatunk.

Ennek hasznélata elég zavaré lenne, ezért sziikség van
szdmitégépes korrekciéra. Az eredmény az alsé képen
lathaté.
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rendszerrel, mely megksnnyfti a jarmivek
iranyitasat.

Tolatékamera

Napjainkban egyre t6bb autét szerelnek
fel hatul is kamerdval, amely a tolatdst,
parkolast segiti. Ezek a
kamerak is hasonléan a
saviartast segité kamerdk-
hoz fekete-fehér nagy la-
1652690 kamerdk. Kezde-
tekben csak 8nmagdban
allt a kamera, melynek
képe a kozponti kijelzén
volt lathatd, és segitségé-
vel azok a teriletek is be-
lathatéak voltak, amelyek
a tukrskbél nem. A techni-
ka fejlédésével ezek a be-
rendezések is egyre na-
gyobb feladatot kaptak.
Ma mér ezek is rendel-
keznek objektumfelismers
programmal, és &ssze-
hangoltek az ultrahan-
gos  parkoléradarokkal
is Sket. A fejlesztéseknek
kdszonhetéen  léteznek
olyan megolddsok, ame-
lyek nemcsak abban segi-
fik a vezetdt, hogy ldssa,
mi van mogétte, hanem a
kornyezetfelismers — funk-
ci6 segitségével azt is
megmutatigk, hogy meg-
felels-e a parkolasra
kivalasztott hely. A kéz-
ponti kijelzé és a kamera
segitségével valos képen
kirajzoligk  az  opfima-

lis nyomvonalat, segitséget nytjtanak a
vezetének abban, hogy merre tekerje a
kormanyt. Elekiromechanikus kormanyma-
vel szerelt jarmiveknél az is megoldhatd,
hogy automatikusan bekormanyozzak
a gépjarmivet a parkoldhelyre, a sofér-
nek csak a gaz és fékpedalt kell kezelni.
Ezek a kamerdk sem mksdhemek kalib-
ralas nélkil. A bedllitést a gydrban elvég-
zik, de ha megséril az auté hatulia, vagy
kdzponti egységet cserélnek az autdban,
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Tolatékamera-beadllité segédtabla



Lézerfényt tartalmazé csiszka és
mérdsin

akkor vjra kell kalibralni a kamerékat. Ez a
bedllitas ugyanugy, mint a savtartast segi-
t8 kamerdknal, szoftveresen torténik, mert
a latémezd irdnydt egyértelmien meg-
hatdrozza a beépitési kérnyezet. Mivel
nagy latoszégd kamerdkat alkalmaznak,
ezért valdjaban a torzitas kikiszobslése
miatt van szikség kalibralasra. Ezt az
auté mégé helyezett fekete és fehér ko-
roket tartalmazo tabla segitségével vals-
sitjak meg.

Kalibralaskor azt kell megtanitanunk a ka-
merdanak, hogy a lencséje mennyire forzit
a valésaghoz képest, valamint hogy a l&-
tott targyak milyen tévolsagra vannak. Eh-
hez szikségink van egy olyan eszk&zre,
amelyen olyan alakzatok vannak, ame-
lyeknek ismerjik a pontos alakjat és mé-
retét. Altalaban fekete és fehér korsket,
ellipsziseket abrazold tablat hasznalunk.

A BMW kalibrdalési megolddsa

A kalibraléshoz sziksége van egy diag-
nosztikai szamitégépre, a tolatékamera-
kalibracidhoz kifejlesztett keretre és tab-
lara. A jarmovel ugy kell bedllnunk, hogy
mogotte legalabb 3 m szabad hely ma-
radjon.

A BMW-nél a segédiablat, amelyen két
szabdlyos karika és két ellipszis talalhato,
egy beépité keret segitségével helyezik
el a hats¢ kerekek kerékagykézéppont-
jatol megfelel® tavolsagra hatrafelé. Az
egyetlen szikséges méret, a kamera ol-
daliranyd helyzete a jarmi kézéptenge-
lyéhez képest, amely megegyezik a len-
cse kézéppontia és a hatsd markajelzé
embléma kszéppontjanak tavolsagaval.
Ezt a kereten talalhatéd csuszkaba erdsi-
tett lézerpointer segitségével mérik.

A lézerfényt el8szér a markajelzés ko-
zéppontjara irdnyitigk, ha a keret meg-
feleléen lett elhelyezve, akkor a csuszka
épp a mérdsin kdzepén helyezkedik el.
Ezutén a lézerfényt tartalmazé egységet
eltoljuk a mérésinen addig, mig a fény a
kamera lencséjének kdzéppontiaba nem
esik, majd leolvassuk az eltolas mértékét.
A leolvasott értéket megadjuk a program-
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A parkoldsi segéd miksdésének bemutatdsa dbrakon. A szamitégép szines vona-
lak segitségével mutatia az idedlis és a kormany aktudlis &llédséhoz tartozé vérhatd
érkezési helyet. Megadija azt is, hogy a korménykereket melyik irdnyba forditsuk.

nak, és a kalibraciéelinditas utan a rend-
szer bedlltia sajat magat.

Hogy csindlja a Volkswagen?

A Volkswagen tolatékamerdja ¢ltaldban a
csomagtérajté-nyité mellett helyezkedik el.
Léteznek olyan megolddésok is, amikor a ka-
mera az embléma mogétt talalhato, ilyen-
kor az embléma elfordul, ha szukséges.

A Volkswagen cég bedllitémiszere ab-
ban kilénbézik a BMW-ét6l, hogy nem
keretet haszndlnak, hanem lézeres tévol-
sagméré segitségével allitjuk a tablat a
megfelelé pozicidba, tgy hogy a kézép-

vonala egy egyenesbe essen a markajel-
zés kdzépvonalaval. Ezt szintén lézerpo-
inter segitségével ellenérizzok. Mikor a
tabla a megfelels pozicidba kerilt, csat-
lakoztassuk a diagnosztikai készuléket,
és inditsuk el a kalibraciés programot. A
rendszer az ismert tavolsagok, alakzatok
elhelyezkedése és méretek alapjan beal-
litja sajat magdt.
A Volkswagen megoldasdhoz kevesebb
elemre van szikség, viszont a tabla elhe-
lyezése korilményesebb a BMW meg-
oldasahoz képest, ahol a keret egyértel-
m@en meghatdrozza a helyét.
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