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A VV videoalapi LDW-rendszer

Uirakalibréldsa

Uj feladatot kaptak oz autdszervizek, a karosszérids szakméhelyek. A radar- és videokamerds rendszereket elsg-
sorban karambolosjavitds zdréfejezeteként djra kell tdjolni, azaz lgtémezdiiket eldirtan illeszteni kell a gépkocsi
hossztengelyéhez. Ha ma még nem is tort ¢sdstil a szakmihelyekre ez a munka, mdr meg-megielenik

eqy-eqy kdrvallott. Tanulnunk most kell, még éppen idében vagyunk. Ebben szeretne az Autétechnika
szerkeszttsége ondknek segiteni. Cikksorozatot inditunk, bemutatva az egyes mdrkdk kdrmyezetérzékeld,
gépildtd rendszereinek karambolosjavitds utdni Gjrakalibrdldsi eljdrdsait, azok eszkézeit.
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A rendszer kamerdjanak o tokéletes mi-
kédés érdekében fontos, hogy meghata-
rozzuk pontos helyzetét és latémezejének
iranydt. A kameraegység héza és a régzi-
tésre szolgald konzol nagyjébdl meghatd-

rozza a kamera latémezejének iranyat, de
a gydartdsi, valamint illesztési eltérések miatt
szikség van finombedllitasra is. A gyérban
beépités utén ezeket a kamer¢kat kalibral-
iak, hogy azt lassak, amit a rendszer meg-
kévetel a hibatlan miksdéshez. Egy eset-
leges sérilés, amely lehet szélvéddsérilés
vagy olyan karosszériasérilés, amely a
tartékonzolok deformécidjaval jér, vagy az
elekiromos vezérléegység csere esefén a
rendszert Ujra kell kalibralni. Ez a bedllités
a (mdrka)szervizben torténik. A kalibra-
l&s soran szikség van egy szamitégépre,
amelyen a bedllitéprogram fut, valamint
egy specidlis jelzésekkel ellatott tablara. A
program d&ltal megkivant értékek bedllitasa

utdn a rendszer &nmagdt kalibralia, nincs

iksg beri b . Az autdjaviték szakemberei a video- és radarrendszerek (LDW, ACC) karosszériaja-
szikség emberi beavatkozasra.

vitas utdni Gjrakalibrélasdhoz szilkséges VAG-csoport célberendezéssel (VW 6430)

A Volkswcgen kalibraldsi megolddso el8szér a 2008. évi Frankfurti Automechanika Beissbarth standjan talalkozhattak
| |

A Volkswagen-csoport dltal alkalmazott A kévetkezé okokbdl szikséges a séviar- - A saviartd asszisztens vezérldegységét
beallitési médszer igényli a legtobb esz-  tés-asszisztens tjrakalibrélésa: kicserélték.

kozt és munkdt az objektumfelismers kame- - A hibatdrold a kévetkezs bejegyzést tdrolia: - A szélvédd tveget kicserélik, illetve ki-
ras rendszer bedllitdsahoz. ,nincs vagy hibds alapbedlitas/adaptécio”. szerelték.

autétechnika 20091 7 K]




K AROSSZERIA

Mérési elrendezés

- A hatsé tengely kerékdsszetartésat be-

allitottak.

- A gépkocsin futémi-atalakitasokat alkal-
maziak, ezek befolydsoli¢k a karosszério-

magassagot.

- A gépjarmiszintjeladot elektronikus len-
géscsillopité-szabdlyozdssal  rendelke-

z6 gépkocsikndl vjratanitottak.

A kalibrélashoz szikség van egy gépjarmi-

diagnosztikai mérémuszerre (VAS 5051 BJ, be-
allitokészilékre (VAS 6430), egy futémi-el-
lenérzé padra, valamint gyorsfelfogatékra
és futémimérs berendezés mérsfejeire. A
rendszert a Bosch-Beissbarth szallitja.

A kalibralés megkezdése elstt ellendrizni
kell a hibatarolét, és ha a hiba térélhets,
azt teréljvk, illetve haritsuk el a hibat.

Af

VAS 6430/1 miszeréllvény
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A VW dltal haszndlt kamera

fengelyére és az elsé futdmd kerékagykszép-
pontjafol (,a”) 1500 mm + 50 mm-re legyen.
Ezutdn a tablat a szamitégép utasitasai alap-
ién a megfelelé helyzetbe kell dliitani, tgyel-
ve a vizszintes és figgéleges iranyokra. A ,b"
magassagértéket a bedllitékészilék felfekve
feltlete és a futdmi-ellenérzé padon lévs ke-
rékfelfogd lap kazstt meg kell hatdrozni és a
futémi-ellenérzs szamitégépbe beadni.

Miutén az &sszes adatot megadtuk és a
mérdberendezést is a megfelelé helyzet-
be dllitottuk, kezdédhet a kalibralas. Az
elvégzendd miveleti lépéseket a gépjarmg
diagnosztikai, méré és informacios rend-
szere alapjan kell végrehajtani. A program

A tdbla tévolsdganak mérése

Ugyelni kell ra, hogy a kamera latémezeje
fiszta legyen. A gépkocsival a futémi-be-
allité padra hajtunk. Csatlakoztatni kell a
diagnosztikai késziléket és az akkumulg-
fortslté berendezést.

A saviartéasszisztens-kalibralési folyamatot
a futémi-ellenérzé szamitdégépen kell kivg-
lasztani. A gyorsfelfogatékat és a méréfeje-
ket mind a négy kerékre fel kell helyezni. El
kell végezni a keréktarcsaités kiegyenlité-
sét a hatsé kerekeken. A bedllitshoz szik-
séges az elsd kerekek egyenes haladdsi
iranyba térténd allitésa.

A bedlliitokésziléket ugy kell elhelyezni, hogy
az derékszogben dllion a gépkocsi hossz-

A miszer és a tdbla magassdageltérésé-
nek mérése

automatikusan bedllitia a megfelelé képet
a kamera x, vy, z koordinatatengelyek kéri-
li elforgatasaval. A szamitégépes bedllités
utdn egy prébadton élesben tesztelik a be-
rendezés mikodését.
Lefrasunkbdl kittnik, hogy bizalommal (mi
mast tehetnénk] a gépi moveletekre kell
hagyatkoznunk. A szikséges berendezés
természetesen barki dltal megvésdarolhats,
mégis Ugy tinik csak régids markahdlézati
szervizeknek éri meg (ha megérie - apells-
fa ugyan nincs, mert nekik kételezsl), ahol
a kilséssk megrendelésére is elvégzik az
Gjrakalibralasi munkat.
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