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LWS6 - 0j korményzdsiszdg-érzékel a Boschtdl

A Bosch bévitette  kormanyelforditési-
sz8g-érzékels kindlatat egy Uj, ksltségha-
tekony tipussal. Az IWS6 a mai biztonsé-
gi és kényelmi rendszerek minden fonfos
kévetelményét teljestti, ezért megfelel az
ESP-alkalmazdsokhoz a kompakt oszidly-
ban és a kisautokban. Az dltala biztosfott
jeleket az elekirohidraulikus szervokor-
many vagy az adaptiv sebességtarté au-
tomatika (ACC) is haszndlhatia. Sorozat-
gyartasat a kdzelmoltban kezdiék meg. A
kormanyszsg-érzékeldk a kormany akiud-
lis helyzetét figyelik. Az IWS6 mérési tar-
tfomanya végtelen (nincs korldt, hanyszor
fordul kérbe a kormdnytengely), a tipikus
kormanyzési szog jelfelbontdsa 1,5 fok.

A mérési elv a GMR-effekiusra épil, és a
Hall-effekiust hasznalia fel. Szép példa ez
arra, hogy a fizikai alapkutatés eredmé-
nye nagyon gyorsan beépil a hétkdznapi
technikaba.

Ezért egy t6bbpdlusi magnest régzitet-
tek a kormanyoszlophoz. A Hall-elemek
érzékelik fogaskerék-attételtsl mentesen
és érintkezés nélkil. Mivel 2 vagy tébb
Hall-elemet alkalmaznak, minden forgé-
mozgds négyszogjeleket generdl, me-
lyek bizonyos fazisvaltast mutatnak egy-
mashoz képest. Ezek a jelek kozvetlentl
a vezérléegységhez keriilnek, ez végzi a
feldolgozast és a kiértékelgst - kiszamitja
a kormanykerék helyzetét, forgdsi iranyat

és forgdsi sebességét. A vezérldegység
az érzékels kimené jeleit is megerdsiti, és
felderfti példaul a révidzarlatokat is. To-
vabba nem szikséges az sem, hogy az
autogydrtok kalibraligk az érzékelst. Az
IWS6-ban alkalmazoft 6j koncepcidval
a Bosch csdkkentette a ksltségeket, nem-
csak a szenzorét, hanem a telies rend-
szerét is. Mivel a Hall-elemek és a mag-
neses kerékagy kézstt nincs mechanikai
kapcsolatf, az érzékel nem hasznalédik
el. Az opfikai érzékeldkkel szemben a
magneses mérési elv az IWS6-of ellen-
alléva teszi a szennyezddésekkel szem-
ben. Parkolaskor az érzékeldnek nincs
sziksége készenléti aramra.

*Regota kézismert tény, hogy az elekiromos t6ltés melleft az elekiron spinnel is rendelkezik. A napjaink technikajat meghatérozé elekironika
iparég olyan eszkézoksn alapul, amelyekben csak az elekiron t6ltését haszndligk ki. Az utébbi években azonban megielentek tjfajta, nano-
technolégidval készitett eszkozok is, amelyek mikadési elvét az elekiron kétféle spinbedllasi lehetésége biztositia, megteremtve ezdltal egy i,
perspektivikus iparég, a spinelekironika (vagy réviden spintronika) alapjait. A 2007. évi fizikai Nobel-dijat egy ilyen elven mokadé jelenség,
nevezetesen az ,ériés” magneses ellendllés (angolul: giant magnetoresistance = GMR) felfedezéséért itélték oda. A magneses nanoszerkeze-
tekben megfigyelheté GMR-jelenség fizikai mechanizmusa lényegesen eltér a homogén FM fémek és stvézetek magneses ellendllgsarel és
bizonyos esetekben t6bb mint egy nagysagrenddel felulmdlhatia az utébbit (innen ered az ,ériés" elnevezés). Ezen eredmény fontosségat el-
ismerendd, Grinbergnek és Fertnek itélték oda megosztva a 2007. évi fizikai Nobel-dijat. Az indoklds téméren csak annyi volt, hogy ,az érids
mdgneses ellendllds felfedezéséért”. Ez a megfogalmazds kihangstlyozza és egyértelmivé teszi, hogy egy kiemelkedé fontossagu alapkutatdsi

eredményt ismernek el a dontéssel. (SZFKI)
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