Mobil toltorobot a Continentaltol

A CONTINENTAL IS PIACRA LEP
ROBOTTOLTOVEL

Korabbi cikkeinkben az online fellleten mar beszamoltunk a wireless toltésrol,

ehhez most csatlakozik a Continental Engineering Services (CES) Volteridval ko-

z0s fejlesztése egy intelligens toltérobottal. Igaz, nem wireless, de kilsére na-
gyon is hasonlé megjelenésu.
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A teljesen automatikus wireless toltés
két részbdl all: a tolt6 egyik egysége

a jarm aljaban, egy masik pedig a
talajban talalhat6, melyek egymas

folé pozicionalva hoznak létre induktiv
uton toérténd energiaatvitelt. A Conti-
nental-Volterio toltéje ettél annyiban
kilénbozik, hogy az energiaatvitel nem
induktiv, mivel a robottdltd fejegysége
felcsatlakozik a jarm( aljaban lévé
fogadoegységhez, a toltés valds
kontakton keresztil térténik. Abban

is kiilbnbozik, hogy az eddig latott
megoldasokkal szemben nem sziik-
séges fixen a talajba épiteni, hanem
hordozhaté. Amint az aut6 leparkolt, a
két komponens automatikusan ssze-
kapcsolédik; nagy el6nye, hogy nem
kell pontosan beallni az autéval egy
elére telepitett tolt6fej félé, mert a mobil
toltérobot akar 30 centiméteres eltérést
is korrigél az idealis parkolasi helyzet-
hez képest. Ezen tilmenden az sem
szamit, hogy a jarmd milyen szégben
all a toltéfejhez képest.

A Continental és a Volterio korabban egy
id6ben és egymastdl fliggetlenil kutatott
hasonl6 t6lt6robot-megoldasokat, miel6tt
er6feszitéseiket egyesitették volna. Az (j
egylttm(koédésben a két partner kiegé-
sziti egymast, igy a mindennapi elektro-
mos mobilitasra is alkalmas megoldas
gyorsan kidolgozhat6 és elérhet6vé valik
az érdeklddo tugyfelek szamara.

Az (j megoldas szamos elénnyel jar.
Egyrészt az energia valds kontakton
keresztll aramlik, akarcsak a ha-
gyomanyos toltéegységeken. Ez azt
jelenti, hogy — ellentétben a vezeték
nélkili, magneses mezdén keresztili
induktiv téltéssel — alig vész el energia
a toltérobottal valé megtoltéskor, tehat

Amint az auto leparkolt, a két komponens
automatikusan osszekapcsolodik; nagy
eldnye, hogy nem kell pontosan beallni

az autoval egy eldre telepitett toltofej

folé, mert a mobil toltérobot akar 30
centiméteres eltérést is korrigal az idealis
parkolasi helyzethez képest.

hatasfoka jobb. Rdadasul a toltés a
robottechnolégianak készénhetéen
komfortos. A tolt6alloméasokkal el-
lentétben, a felhasznaléknak tébbé
nem kell aggédniuk a toltés egyetlen
aspektusa miatt sem, mint példaul a
nehéz, potencialisan szennyezett vagy
es@ aztatta tolt6kabelek kezelése zart
garazsokban. A toltési folyamat teljesen
automatikusan lefut. Tovabba a foldi és
a jarmiegységek kozotti kommunikacio
ultraszéles savon keresztil biztositja,
hogy a jarm( és a toltérobot centiméte-
res pontossaggal egy vonalba keriljon
a toltés elvégzéséhez, a toltés nem
igényel pontos parkolast. A rendszer
emellett egyszer( és gyorsan telepithe-

t6. Példaul a padléegység egyszeriien
a garazs padléjara helyezhet6, vagy
akar le is csavarozhato.
Az innovativ toltési megoldas kezdetben
22 kW-os megfelel6 névleges valtakoz6
aramu magéanhaztartasi hasznéalat-
ra készilt. A megoldas az utélagos
felszerelés, igy a jarmlvek meglévé
modellvaltozataiba utdlag is beépithetd.
Masodik Iépésben a kozteriletek talajba
helyezhetd gyorstoltési megoldasat
dolgozzak ki, példaul parkoléhazakhoz,
toltéallomasokhoz vagy 50 kW-nal na-
gyobb egyenaramu gyarteriletekhez. Ez
magaban foglalja tovabbi lehet6ségként
példaul a haszongépjarmdvek téltését is
a flottakezel6 cégek szamara. m
(KULLEI)

Forrés:
https://www.continental.com/en/press/
press-releases/20220126-charging-robot/
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