GEPJARMU BEAVATKOZOK maroti

VEZERLESE

Elérkeztiink a mérépadi napok

utolso Iépcséfokdhoz, a Modern
gépjarmi-beavatkozok vezérlése és
félvezet6k mérépadhoz.

A feldolgozott téma igen fontos
szerepet tolt be a jarm(technikaban.
Egy vezérl6egység az érzékeldktdl
érkezé6 jelek alapjan egy belsé prog-
ram szerint - amely altalaban adat-
tabla-alapu interpolacié vagy logikai
feltételrendszerek - szabalyozni
kivanja a hozza tartozo alrendszert.
A szabalyzas beavatkozékkal,
vagy mas néven aktuatorokkal tor-
ténik. A beavatkozdk széles skalan
mozognak, a befecskendezéktél,

a szelepeken at a villanymotoro-
kig. Egy aktuator meghibasodasa
esetén az alrendszer helytelen
Uzemallapotba kerilhet. A probléma
az, hogy egy aktuator hibas m(iko-
dését jellemz6en csak attételesen,
egy érzékel6elem altal mért ,nem
hihetd” értéke jelzi csak szadmunkra.

Ez a gyakorlati mérési nap sokak
szdmara — hasonlban az el6z6
mérépadokhoz — szokatlan forma-
ban keril lebonyolitasra. A részt-
vevlk egyedilallo, eLearninggel
tAmogatott mérési gyakorlatok
soran ismerkednek meg a korszerd(
jarmlivekben talalhaté kulonféle
beavatkoz6 vezérlési modokkal. A
méreés teljesen dnalléan torténik,
gyakorlatvezet6 nélkiil, igy ezuattal is
a sajat temponkban haladhatunk.
Az egyszerlbb mikodésd, relé vezér-
Iésl aramkorok mellett bemutatéasra
kertlnek a kulénféle félvezet6-
vezérléelemek (Z-di6da, MOSFET
stb.) altal szabéalyzott beavatkozé
aramkorok is. A gyakorlat soran k-
I6nféle vezérlaramkorok szakszer
Osszedllitasara van lehet6ség a mé-
répanelen, mint fesziltségszabalyzé

mikddése
gyakorlat

és er@sitd aramkorok vagy a késlel-
tetett kikapcsolasu, kondenzatoros
aramkorok.

A modern jarmivekben talalhat6 be-
avatkozék egyre nagyobb ardnyban
aktiv ciklusidé vagy PWM-vezérléssel
rendelkeznek. Ennek a vezérlési
maddnak készonhet6 tobbek kozott
egy LED-vilagitétesttel megoldott
eltérd vilagitasintenzitas vagy pedig
egy villanymotor fordulatszam-szaba-
lyozasa folosleges ohmikus vesztesé-
gek nélkil. Az aktiv ciklusid6 vezérlés
(PWM) méréséhez, illetve hibakere-
sés végrehajtadsdhoz egy multiméter
és egy kétcsatornas PicoScope
oszcilloszkép all rendelkezésre. igy
a bemutatott mérési modszerek
magabiztos miiszerhasznalat
elsajatitasaval is tarsulnak.
A gyakorlati nap masodik
részében egy motorme-
nedzsment-szimulator
segitségével négy ki-
16nb6z08, témahoz kothetd
meghibasodast lehet virtualis térben
diagnosztizalni.

A most és a kordbbiakban bemutatott
négy mérdpadi mérés legaldbb 80%-
os teljesitésével a résztvevl egy erés
autdvillamossagi és méréstechnikai
alapot kap, amit a mindennapi auto-
diagnosztikai feladatok soran akar
masnap kamatoztathat. Masrészt a
késébbi kiscsoportos mérémotoros
és -jarmiives gyakorlati napokra
el6feltételként szolgalnak.

Ha felkeltettiik érdekl6dését a
képzéseinkkel vagy az altalunk
forgalmazott jarmiitechnikai termé-
keinkkel kapcsolatban, &llunk szives
rendelkezésére.
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