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BMW motorkerékpdr-Gidonsdgok

A vilag elsé kanyarfényszérdja
motorkerékpdron

Forradalmi vjitést jelent a motorosok sza-
mara az autékéhoz hasonld kanyarksvetd
fényszoro, amit o BMW a kézelmdliban
mutatott be a K sorozat 6j, luxus tiramotor-
jain, a K 1600 GT és GTL modelleken. A
hagyomanyos motorkerékparvildgitasok
nem elég ok ahhoz, hogy bevilagitsak
az utat a moforos igényei és sebesség-
valasztésa szerint, tovabbd nem képesek
arra sem, hogy a motor terheléséts| és
vezetési stilusatol figgden valtoztassék a
fényszorok beallitasait, igy gyakran fordul
el®, hogy a vilagitds a szembejoévé forgal-
mat zavarja, a motorost pedig nem igazdn
segiti.

Adaptiv fényszéré

A BMW autogyarto részlege mar j¢ ideje
haszndlia a kanyarkévetd vilagitést egyes

modellieiben. A rendszer szenzorjai a kor-

Soros hathengerl motorkerékpdarban

Az 0] BMW K 1600 GT és a K 1600 GTL megjelenésével egyitt, elészsr jelenik
meg BMW motorkerékparban kimondottan motorkerékparhoz fejlesztett soros hat-
hengerd motor. A motor keskenyebb, mint az eddigi szériajarmdvekben épftett soros
hathengertek. A kompakt épitésmédot és a csekély szélességet 67,5/72 (0,938)
|6ket/furat viszonnyal, viszonylag hosszabb lkettel és kisebb, 77 mm-es hengerks-
zép-tavolsaggal sikerilt elémi. A hengerfalak kozétti tévolsag 5 mm. A keresztben
beépitett motor 1,649 literes, a teljesitmény 118 kW,/7750 min’.
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mdny elmozdulasa és az aktudlis sebesség
figgvényében dllijigk be a fénysugarak
sz8gét, igy képesek bevilagitani a kanya-
rokba, jelentésen biztonsadgosabbd téve
az éjieli kézlekedést. Mivel a motorok a
kanyarokban bedélnek, ezért nem lehetett
egyszer(en adaptalni az autékndl haszndlt
technolégidt, hanem a gydrténak teliesen
Gj megoldast kellett kitaldlnia a kétkerekiek
szédméra. A K 1600-as modellek elsé és
hatso  tengelyén érzékelék talalhatéak,
amelyek a normdl fényszorokat d&llitigk a
motor terheltségétél figgden. Az opciond-
lis kanyarkéveté xenonvilégitas a motor dé-
lésszogének megfelelsen elfordul egy tukér
és egy szervomotor segitségével, igy képes
bevilagitani a kanyarokat. Ha a motor dé-
lési szoge megvaltozik, a tuksr is elfordul
a tengelyen, ezzel kiegyenliti a déntés
kévetkeztében az tra jutd fény mennyisé-
gének csokkenését, jelentésen javitva az
aktiv biztonségot. A motor délésszégének
folyamatos méréséért egy, az S 1000 RR
esetében is haszndalatos ,szenzor doboz”
felelss, amely CAN Bus rendszeren keresz-
tul tovabbitia az informaciokat.
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