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Adaptiv xenonfényszoéro
motorkerékparhoz

A ZIZALA Lichtsysteme GmbH
altal a BMW motorkerékparokhoz
kifejlesztett adaptiv fényszoro
xenonprojektoron alapul.
Billend lencsejével a motor
bolintd mozgasat, motorral
mozgatott tiikre segitségevel
pedig a motor dolését
egyenliti ki automatikusan.

Ez az elsd sorozatgyartasu
intelligens fényszororendszer
motorkerékparokhoz, mely a
lathatdsagot és a biztonsagot
egyarant jelentdsen noveli.

Az egy nyomon haladdé jarmUvek ivmenet-
ben - a jarmU ddélése miatt - éjszaka nagy
probléméval kiizdenek. Mivel a f6fényszord
merev kapcsolatban &ll a motorral, a fény-

szoérorendszer mindig azonos délésszogu,
mint a motor. Ez ahhoz vezet, hogy a fény-
szord fvmenetben az utat a motor elétt nem
vilagitja be megfeleléen.

1 - 1zz6rogzité 6 - Tukortarto 11 - Csavar
2 - D1S xenonizzé 7 - Léptetémotor 2 12 - Lencsetarté
3 - Léptetémotor 1 8 — Motortarté 13 - Lencse
4 - Modulvaz 9 - Reflektor 14 - Boritas
5 - Csavar 10 - Blende 15 - Tuikor
1. abra
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Ennek megoldésara az osztrék Zizala Licht-
systeme kifejlesztett egy olyan fényszoéro-
rendszert, mely a motor ivmeneti délését
kiegyenliti, és igy a vildgos-sotét hatarvonal
mindig ugyanabban a pozicioban marad.
Emellett a rendszer kiegyenliti a terhelés- és
sebességvaltozdsokbdl, valamint dtegye-
netlenségekbdl fakadd bdlintdé mozgasokat
is, és ezéltal a fénytdvolsag-valtozasokat. A
2011 tavasza 6ta kaphaté BMW K1600 GT
/ GTL péros ezzel a fényszorérendszerrel
van felszerelve.

Rendszerleiras

Az adaptiv fényszérd alapjat xenonprojektor
szolgéltatja, melyben az izz6 Philips D1S xe-
nonizzo. A déléskiegyenlitést motoros moz-
gatasu tikor végzi. A tukor vékony tartén
van, mely a modulvazon elfordithatd. Ennek
megfeleléen a ddlésszog-korrekcid 25°-ig
lehetséges. A bdlintaskiegyenlitést mozgat-
hatd lencse végzi. Az tivegbdl késziilt lencse
a gyujtotéren atmend tengely korll billen el
ugy, hogy egy linearis beavatkozé mozgatja
a lencsetartot, miéltal a lencse hossziranyu
mozgas hatésara fel- és lefelé billen. A fény-
szérérendszer robbantott rajza az 1. abran



lathato, a tablazatban pedig a technikai ada-
tokat foglaltuk dssze.

Adaptiv fényszoroé technikai adatai:

Elsé alkalmazas BMW K1600
Fényforras Xenonprojektor
Fényaram 3200 Im

Hajto- és Két elektromotor

vezérl6technika a fénytavolsag-
szabalyozashoz

és a d6lésszog-
kiegyenlitéshez
Két vezérlbegység
és szenzor (délés-
sz0g-érzékeléshez,
beépitve a jarmd-
be) a forgato- és a
xenonmodulhoz
Xenonizzd a tompi-
tott fényhez

Lampak

a fényszoérdéban
Két halogénizzé a
tavfényhez
LED httétesttel a
helyzetjelz6hoz

Tapellatas 12 V standard

A fénysugar iranyitasa

Egy hagyomanyos vetitérendszer( fény-
szoéréegység all egy fényforrasbol, egy
reflektorbdl és egy elforduldan agyazott
keretbél, mely a kilonb6zé tompitott
fény funkciokat hozza létre (AHL-funkci-
ok, Adaptive Head Light - adaptiv fény-
Sz0ro).

Ezen tulmenéen - a motorhoz kifejlesztett
fényszéréegységben - van egy mozgd tu-
kor is. A projektormodul a fényt kordlbelll
45°-ban felfele iranyitja, majd a tikor tereli a
fény irdnyat a kotelezéen eldirt 1%-os (0,57°)
lejtéssel elére (2. abra).

Egyenes menetben a fénymodul optikai ten-
gelye és a tukor forgdspontja egy fliggodle-
ges sikba esik, mely megegyezik a motorke-
rékpar hossztengelyével.

A vilagitas kifejezetten jonak mondhatd,
ha a tukor tengelye feleakkora szégben all,
mint a vetitélencse optikai tengelyének és
a jarmU hossztengelyének bezart szoge,
mely 45° Ez a szogérték a legjobb szog-
érték, mert ebben az esetben optimalis
fényeloszlas biztosithatd a legkisebb hely-
sziikséglettel. A xenonizzé 10°-0s szogben
felfelé all a reflektorban. Ezt az értéket hely-
takarékossagi okokbdl vélasztottak, de igy
a fényt is jobban lehet a felette |évé tiikorre
irdnyitani.

Ahhoz, hogy kis tukrot hasznal-
hassanak, a forgaspontot a tikro-
z6 fellilethez a lehetd legkdzelebb
kellett elhelyezni. A lencse és a tikor
kozotti tavolsagnak a lehetd legkisebbnek
kell lennie, hogy a tikron megjelend vetitett
.képnagysagot” cstkkentsék.

A projektornak is kompaktnak kell lennie,
igy csak kis fokusztavolsagu lencsét lehet
alkalmazni.

A fénymodul két optikai elembdl all, mely a
képet invertalja. Emiatt a fénymodul-foglala-
tot forditva kell beépiteni, és a xenonizzét is
ugy kellett elhelyezni, hogy a xenonizzd kil-
sé vezetd elektrodaja a fényiv felett legyen.
Ez a kilonleges kialakitas alig befolyasolja
a fényaramot (kereken csak 100 lumennel
kevesebb).

A fényszoro funkcionalis attekintése

Az elsé- és hatsokerék-felfliggesztés szen-
zorai szolgéltatnak adatot az &llandé fény-
tavolsag-szabalyozdshoz. Egy léptetdbmotor
billenti a lencsét és korrigélja a bélintasi szo-
get. Ennek a korrekcidnak koszonhetden a
fényszoré mindig pontosan az elére bealli-
tott terlletet viladgitjia meg, amikor a motor
egyenesen halad, a terhelés- és a sebesség-
véltozasoknak igy nincs befolyasuk.

A jarmiben 1évd ,giroszkdp” méri a linearis
gyorsulastényezéket és a természetes ten-
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2. abra

gelyhez képesti elfordulas szogsebességeit. A
vezérlés meghatarozza ezaltal a motor délés-
szOgét. A Iéptetdbmotor elforditja a tikrot és
kiegyenliti a d8lésszoget. Igy mind a blintasi
szoget, mind a délési szoget ki tudja egyenlite-
ni a rendszer, ezaltal ivmenetben lényegesen
jobb a megvilagitas, mely kdvetkeztében a biz-
tonséag is (3. abra). Jobbkanyarban a szembe-
jovéket példaul nem vakitja el.

A fénynyalab korrekcidja
kanyarodaskor

A motor délésszogének megfeleléen a tikor
az ellenkezé irdnyba fordul. A tikor elfordulasi
szbge 55% a dblésszoghoz képest. fgy lehet-
séges, hogy a vilagos-sotét hatarvonalat az
adaptiv fényszérérendszer mindig a megfeleld

Projektor a mozgé lencsével a fénytavolsag-szabalyozashoz

Mozgé tiikor az ivmeneti délés kiegyenlitésére <
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3. abra
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4. abra

vilagitédik meg. Emiatt figyelembe kell ven-
ni azt, hogy semmilyen mozgasi korrekciot
sem lehet fliggetlen és linedris fliggvények-
kel véghezvinni.

A motor bedontott allapota szolgéltatja a
Jtermészetes” kanyarvilagitast, mely a fény-
csova optikai tengelyét jobbra vagy balra
mozditja el (4. abra). Ez az oldalra mozdulas
maximum 9° lehet 25°-0s ddlés esetén.

A sebességvaltozasok (gyorsitasok és fé-
kezések) a motor jarulékos bodlintasaihoz
vezetnek, valamint a kiilonbozé terhelési al-
lapotokat is ugyanugy figyelembe kell ven-
ni. A lencse billentésével lehet a megfeleld
vildgos-sotét hatarvonal vizszintes pozicidjat
alland¢ értéken tartani, ami az 5. abran is
lathatd. A képsorozat jaré motornal, tompi-

Az elektromos rendszer

Tobb elektromos berendezés is segédkezik

a fényszordrendszer miikodésében:

- egy szenzorcsoport,

- két szintjelzé,

- egy elektronikus rendszervezérlé,

- egy elektronikus fényszorévezérlé és két
|[éptetémotor.

A szenzorcsoport adataibdl, mely harom

szogsebesség-érzékel6bdl és két gyorsulds-

érzékel6bdl all, hatdrozza meg a rendszer-

vezérlé a motor délési és bdlintdsi szogét.

A két szintjelz6, melybdél az egyik az elsd

kerékkel van kapcsolatban, a masik a hatsé

kerékkel, szolgaltatja az adatot az atlagos

berugdzottsagi allapot meghatarozasahoz.

5. abra

vizszintes pozicidban, parhuzamosan az uttal,
fuggetlendl a motor Uzemallapotatdl, tartsa.

A lencse és a tukor egylttes mozgésara fo-
lyamatosan véltoznak a tlikrozédési viszo-
nyok. Minden délési és bdlintasi szog eseté-
ben megvaltozik, hogy a tikor mely felllete
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tott fény felkapcsolasakor késziilt, amikor is
a fényszoérd elvégezte az Ontesztet. A kép-
sorozaton az is jol latszodik, hogy a bekap-
csolast kovetéen a xenonizzénak idére van
szilksége ahhoz, hogy a megfelelé szinhé-
mérsékletet és fényerét elérje.

Ezen értékek alapjan mérik meg az aktualis
bolintasi szoget.
A szintjelzOk értékei, a kiszamitott d6lésszog és
néhany egyéb érték, mint példaul a jarmdse-
besség adata kerdl a fényszordegységbe, hogy
a fényszord a kivant poziciét meghatarozza.
A xenon-gyujtoelektronika és a tobbi lam-
pa az autdipar standard komponensei. A
helyzetjelz6k LED-modulja egy hit6testbdl
és egy meghajtéegységbdl, valamint egy
LED-chipbdl all. A meghajtéegység fesziilt-
ségatalakitoként és védelemként szolgal,
hogy ne legyen karosodas forditott polaritas
és tulfesziltség esetén. A léptetémotorok a
kereskedelemben is elérhetd motorok, me-
lyek hagyomanyos AHL-komponensek.
SzARKA JANOS

Forras: Hubert Schuhleitner, Erwin Mosch:
Adaptiver Xenon-Hauptscheinwerfer flr
Motorrader, ATZ 10/2011.
http://www.zkw.at
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